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浙江省 2021 年 10 月高等教育自学考试

控控制电机试题
课程代码:02614

摇 摇 1. 请考生按规定用笔将所有试题的答案涂、写在答题纸上。

摇 摇 2. 答题前,考生务必将自己的考试课程名称、姓名、准考证号用黑色字迹的签字笔或钢笔

填写在答题纸规定的位置上。

选择题部分

注意事项:

摇 摇 每小题选出答案后,用 2B 铅笔把答题纸上对应题目的答案标号涂黑。 如需改动,用橡皮

擦干净后,再选涂其他答案标号。 不能答在试题卷上。

一、单项选择题:本大题共 20 小题,每小题 2 分,共 40 分。 在每小题列出的备选项中只有一项

是最符合题目要求的,请将其选出。

1. 伺服电动机将输入的电压信号变换成摇 摇 摇 ,以驱动控制对象。

A. 动力 B. 位移 C. 电流 D. 转矩和速度

2. 交流伺服电动机的定子铁芯上安放着空间上互成摇 摇 摇 电角度的两相绕组,分别为励磁绕

组和控制绕组。

A. 0毅 B. 90毅 C. 120毅 D. 180毅

3. 为了减小摇 摇 摇 对输出特性的影响,在直流测速发电机的技术条件中,其转速不得超过规

定的最高转速。

A. 纹波 B. 电刷 C. 电枢反应 D. 温度

4. 在交流测速发电机中,当励磁磁通保持不变时,输出电压的值与转速成正比,其频率与转速

A. 正比 B. 反比 C. 非线性关系 D. 无关

5. 交流测速发电机性能最容易受摇 摇 摇 的影响。

A. 存在相位误差 B. 有剩余电压 C. 输出斜率小 D. 以上三点

6. 步进电机是利用电磁原理将电脉冲信号转换成摇 摇 摇 信号。

A. 电流 B. 电压 C. 位移 D. 功率

7. 已知交流伺服电动机的极数对数为 2,使用频率为 50Hz 的交流电压供电,则旋转磁场的转

速为

A. 750r / min B. 1000r / min C. 1500r / min D. 3000r / min
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8. 步进电机的步距角是由摇 摇 摇 决定的。

A. 转子齿数 B. 脉冲频率

C. 转子齿数和运行拍数 D. 运行拍数

9. 自整角机按力矩式运行时,其力矩式发送机的国内代号是

A. ZLJ B. ZLF C. ZCF D. ZKC

10. 步进电机通电后不转,但出现尖叫声,可能是以下摇 摇 摇 原因。

A. 电脉冲频率太高引起电机堵转

B. 电脉冲频率变化太频繁

C. 电脉冲的升速曲线不理想引起电机堵转

D. 以上情况都有可能

11. 理想的驱动电源应使通过步进电机的绕组电流尽量接近摇 摇 摇 波形。

A. 正弦波 B. 矩形波 C. 三角波 D. 锯齿波

12. 没有补偿的旋转变压器的在接负载时会出现摇 摇 摇 ,使输出特性畸变。

A. 剩余电压 B. 感应电流过大 C. 交轴磁势 D. 直轴磁势

13. 根据旋转变压器的原理可以得知其本质为

A. 变压 B. 变流 C. 能量转换 D. 信号转换

14. 若电源允许,考虑到性能和体积等因素应选用电压较高、频率为摇 摇 摇 自整角机。

A. 50Hz B. 60Hz C. 400Hz D. 1000Hz

15. 因为自整角机的接收机和发送机在结构上有差异,如果调错,将使自整角机

A. 产生振荡 B. 烧毁 C. 失步 D. 停转

16. 若直流伺服电动机的励磁电压下降,则 椎 减小,k 增大,机械特性变软,始动电压

A. 变小 B. 不变 C. 变大 D. 不确定

17. 对于正余弦旋转变压器,采用二次侧补偿时,需要在二次侧摇 摇 摇 串联与负载阻抗相同的

阻抗。

A. 非负载绕组中 B. 电源电压中 C. 负载绕组中 D. 信号绕组中

18. 以下哪项不是随动系统中旋转变压器的形式?

A. 旋变发送机 B. 旋变差动发送机

C. 旋变变压器 D. 旋变接受机

19. 自整交机的滑环是由银铜合金制成,电刷采用摇 摇 摇 ,以保证接触可靠。

A. 焊银触点 B. 焊铁触点 C. 焊钢触点 D. 焊铝触点

20. 直流伺服电动机,可以通过改变摇 摇 摇 实现无级调速。

A. 电枢绕组电阻 B. 转子电阻 C. 负载 D. 电源电压
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非选择题部分

注意事项:

摇 摇 用黑色字迹的签字笔或钢笔将答案写在答题纸上,不能答在试题卷上。

二、填空题:本大题共 20 小题,每小题 1 分,共 20 分。

21. 控制电机主要是对控制信号进行传递和变换,要求有较高的控制性能,如要求运行平、

摇 摇 摇 、准确度高等。

22. 单相异步电动机的类型主要有反应式、永磁式、摇 摇 摇 。 摇

23. 磁滞式同步电动机最突出的优点是摇 摇 摇 。

24. 影响电动机的机械特性的因素主要是摇 摇 摇 、电枢电阻 Ra 和放大器内阻 Ri。

25. 交流伺服电动机的控制方式有变极、摇 摇 摇 、变转差率。 摇

26. 自整角机是一种能对角位移或角速度-偏差摇 摇 摇 的感应式控制电机。

27. 在随动系统中,目前广泛采用的是控制式自整角机和伺服机构组成的组合系统,因为它能

带动较大的负载并有较高的摇 摇 摇 。

28. 直线电机按照工作原理来区分,可分为摇 摇 摇 、直线直流电机和直线同步电机三类。

29. 正余弦旋转变压器作为解算元件时,其精度由函数误差和摇 摇 摇 来决定。

30. 光电编码器按编码原理分有绝对式和摇 摇 摇 两种。

31. 异步测速发电机性能技术指标主要有摇 摇 摇 、相位误差、剩余电压和输出斜率。

32. 理论上自整角变压器和自整角发送机处于协调位置时,自整角变压器输出的电压为零,但

实际在协调位置时自整角变压器输出电压不为零,而是 2驻U,静态时由 2驻U 所引起的误差

称为 ZKB 的摇 摇 摇 。

33. 差动自整角机的功能是与一对自整角机配合使用,把两轴的角度之差或之和发送到

摇 摇 摇 。

34. 为了使旋转变压器的导磁性能沿气隙圆周各处均匀一致,在定、转子铁心叠片时采用每片

错过一齿槽的摇 摇 摇 。

35. 电机产生过度过程的主要原因是电机中存在两种惯性:机械和摇 摇 摇 。

36. 步进电机是受脉冲信号控制的,因此它适合于作为数字控制系统的摇 摇 摇 。

37. 直流伺服电动机的电气制动有能耗、回馈和摇 摇 摇 。

38. 步进电机在起动后,当控制脉冲频率连续上升时,能不失步进行的最高频率称为该电机的

摇 摇 摇 。

39. 反应式步进电动机是利用摇 摇 摇 使转子转动的。

40. 定子控制绕组每改变一次通电方式,称为摇 摇 摇 。
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三、简答题:本大题共 5 小题,每小题 6 分,共 30 分。

41. 两相感应伺服电动机的转子电阻为什么必须足够大? 转子电阻是不是越大越好? 为什么?

42. 各种自整角机的国内代号分别是什么? 自整角机的型号中各量含义是什么?

43. 何谓步距角? 有几种表示法? 相互关系如何?

44. 如何改变两相感应伺服电动机的转向? 为什么?

45. 旋转变压器副方全补偿时只产生与转角如何的直轴磁场? 而能否产生交轴磁场,其原因是

什么?

四、计算题:本大题共 2 小题,每小题 5 分,共 10 分。

46. 一台直流电动机,其额定电压为 110V,额定电枢电流为 0. 4A,额定转速为 3600r / min,电枢

电阻为 50赘,空载阻转矩 T0 =0. 015N·m,试问电动机的额定负载转矩是多少?

47. 一台五相十拍运行的步进电动机,转子齿数 Zr=48,在 A 相中测得电流频率为 600Hz,

试求:(1)电机的步距角;

(2)转速;

(3)设单相通电时矩角特性为正弦形,其幅值为 30N·m,求三相同时通电时的最大

静转矩 Tsm (ABC)。
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